INSTRUKCJA OBStUGI BEZPRZEWODOWEJ PASYWNEJ CZUJKI PODCZERWIENI
TYP: WPD-17-ST
DEDYKOWANA DO SYSTEMU DIONE

1. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA

Bezprzewodowy inteligentny czujnik PIR zostat wyposazony w pasywny uktad wykrywania podczerwieni oraz zaawansowang procesorowa technologie przetwarzania
sygnatu o bardzo matym poborze mocy.

Czujnik odznacza sie bardzo niskim wspétczynnikiem fatszywych alarmow i jest wyposazony w dwukierunkowy system kompensacji temperatury, ktéry pozwala na
wykrywanie intruza w bardzo szerokim zakresie temperatur. Czujnik wykorzystuje algorytm oceny masy matych zwierzat, nie sygnalizujac alarméw w przypadku
zwierzat o masie ciata do 20 kg. Czujnik nie reaguje na strumienie goracego powietrza, ruchéw zaston lub innych przedmiotdw i zapewnia pewng detekcje intruzow z
mozliwoscig wyboru 2 stopni czutosci. Niski pobér mocy czujnika pozwala na uzyskanie do 24 miesiecy czasu pracy baterii.

Ze wzgledu na wymienione cechy, czujnik posiada wiecej wiekszg stabilnos¢ dziatania nizinne czujniki PIR o podobnej cenie, dostepne na rynku.

2. PODSTAWOWE FUNKCJE

. minimalny pobdr mocy

. mozliwos¢ wyboru 2 stopni czutosci wykrywania

«  cyfrowyuktad rozpoznawania matych zwierzat o masie ciata do 20 kg przy zastosowaniu specjalnego soczewki
. Funkcja Anti-Crawl dostepna jako opcja

. dwukierunkowy uktad kompensacji temperatury

. baterie o duzej pojemnosci (czas pracy do 24 miesiecy)

. zabezpieczenie przed wytadowaniami elektrostatycznymi, przeciwporazeniowe i zaktéceniami elektromagnetycznymi
. zabezpieczenie przed biatym Swiattem

. optyka zabezpieczona przed wptywem warunkéw otoczenia

. Funkcja automatycznego dodawania do centrali (tylko DIONE SYSTEM)

. kontrolatgcznosciz centralg alarmowa zgodnie zgradem 2 PN-EN 50:131-1

«  uniwersalny uchwyt montazowy, zmozliwoscig instalacji na $cianie lub w rogu 6 TRYB NORMAL

3. SPECYFIKACJA
Pasmo czestotliwosci: 433 MHz \\ o
Zasilanie: 2 baterie AA
Pobér pradu (alarm): 20 pA (stan gotowosci), 14 mA RZUT BOCZNY
Wysokos$é montazu: 1,8-2,4m
Kat wykrywania: 12x12 m; 100°
Uktad kompensacji temperatury: uktad cyfrowy 6m —— ,
Uktad zliczaniaimpulséw: opcja 2 lub3impulsy RZUT Z GORY
Czutosé: niska / wysoka
Zabezpieczenie przed zaktoceniami (EMI): 0,1-500 MHz/30V/m
Zabezpieczenie przed biatym Swiattem: >10.000 Ix
Wyjscie alarmowe (kod): EV1527 +6m —— TRYB PET
Kompatybilny system bezprzewodowy: DIONE SYSTEM
Czas sygnalizacjialarmu: 2s
Czastrwaniaalarmu: 4 minw trybie gotowosci
Zasieg komunikacji bezprzewodowej: 200 m (otwarta przestrzeri) —
Zakres temperatur pracy -10 ,+55°C \% 12m
Wilgotnos¢ otoczenia: 95% (wilgotnosé wzgledna)
Detekcja ruchomych obiektow: 0,2 +3,5m/s
Odpornos¢ na ogien: specjalne tworzywo ABS RZUT BOCZNY
Odpornos$¢ nazwierzeta: do20kg
Wymiary: 109x65x47 mm

M= RZUTZGORY

4. INSTRUKCJA MONT

Nalezy wybrac najlepsze miejsce do instalacji czujnika PIR i ustawi¢ go w optymalnym potozeniu. Nalezy unika¢ bliskosci drzwi, okien, dziatajgcych maszyn lub Zrédet
ciepta/zimna.
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Zasada instalacji czujnika wzgledem Sciezki ruchu.
Skutecznos$¢ wykrycia intruza zalezy od jego kierunku poruszania wzgledem czujki.

minimalna czutosé
Kierunek poruszania 0°

PIR
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Kierunek poruszania 90°

Zasada instalacji czujnika w pomieszczeniu.
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5. INSTALACJA

Otworz obudowe za pomoca ptaskiego srubokreta (jak pokazano na rysunku),
poluzuj (nie wykrecaj!) Sruby na ptytce drukowanej za pomocg matego srubokreta.
Po wyjeciu ptytki drukowanej obudowa czujnika jest gotowa do montazu na scianie.

==

Przed przystgpieniem do montazu obudowy czujnika do $ciany, zaleca sie wykonaé
szablon z rozstawem 4 otworéw montazowych w obudowie, a nastepnie wykonac
otwory $cianie i umiesci¢ w nich kotki montazowe o $rednicy 6 mm.

Czujnik PIR powinien by¢ zamontowany na wysokosci 2,1 m. w pozycji pionowej.
Po przykreceniu obudowy do $ciany nalezy ponownie zamontowac ptytke druko-
wana w jej pierwotne miejsce. Przed czujnikiem nie powinno by¢ przeszkdd, a kat
detekcji powinien by¢ szeroki.
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Montaz uchwytu czujki PIR
Mozliwe s3 trzy sposoby montazu czujnika: [1] na $cianie, [2] na suficie,
[3] w rogu. Do kazdego z rodzajéw nalezy wybra¢ odpowiedni uchwyt.

2. montaz na suficie

3. montaz w rogu pomieszczenia
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6. USTAWIENIA | TESTY PRACY 8. USTAWIENIA DIODY LED ALARMU

Zworka trybu pracy [TEST/USE]

Kiedy zworka znajduje sie w pozycji [TEST], czujka bedzie sygnalizowata alarm przy
kazdym naruszeniu.

Kiedy zworka znajduje sie w pozycji [USE], czujka bedzie reagowata na naruszenie
dopiero po 4 minutach od ostatniej sygnalizacji naruszenia. Tryb pracy [USE] jest
trybem pracy typu ,power safe” i jest zalecany przez producenta ze wzgledu na
wydtuzony czas uzytkowania baterii (do 2 lat).

USE Tryb USE

oszczedzanie energii

@ [
Tryb TEST @

TEST B calarm przy kazdym naruszeniu

Ustawienie liczby impulséw detekcji.

Kiedy zworka znajduje sie w pozycji [3P], czujka pracuje w trybie niskiej czutosci, tj. do
sygnalizacji naruszenia (alarm) detektor musizliczy¢ 3 nastepujace po sobie impulsy.
Kiedy zworka znajduje sie w pozycji [2P], czujka pracuje w podwyzszonej czutosci tj.
do sygnalizacji alarmu czujka potrzebuje tylko dwdch impulsow.

3P Tryb 3P

niska czutos¢

@
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wysoka czufosc
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Ustawienie progu czutosci.

Kiedy zworka znajduje sie w pozycji [HIGH], czujka pracuje w trybie wysokiej
czutosci.

Kiedy zworka znajduje sie w pozycji [LOW], czujka pracuje w nizszej czutosci.

HIGH Tryb HIGH

wysoka czutos¢
LOW [ ] niska czutos¢

@ [ ]

Tryb LOW @
UWAGA: Ustawienia ilosci impulséw i progu czutosci dajg kombinacje 4 réznych
poziomoéw detekcji czujnika PIR, ktére pozwalaja na dostosowanie jego pracy do
réznych warunkéw otoczenia.

7. FUNKCJA PET | ANTICRAW

Ustawienie czujki do pracy w trybie PET (nie wykrywa matych zwierzqt) lub ANTI-
CRAWL (wykrywanie czotgania - opcja) wymaga regulacji ptytki PCB w pionie w
stosunku do znacznikdéw umieszczonych na obudowie. Po ustawieniu czujki w pozycji
ANTI-CRAWL, mate zwierzeta beda wykrywane!

Czujka w konfiguracji fabrycznej ustawiona jest w tryp NORMAL.

[ wower []
[ o [ ]

=

-PET
B - NORMAL
- ANTI-CRAWL

i

é

Gdy zworka znajduje sie w pozycji [OFF], nawet w przypadku wzbudzenia czujnika,
LED sygnalizacji alarmu nie zapali sie. Funkcja ta ma na celu brak sygnalizacji alarmu
przez czujke oraz oszczedzanie energii (ustawienie zalecane).

LED ON @

Nalezy ustawic¢ czujnik w trybie [TEST], wtgczy¢ LED sygnalizacji alarmu [ON], dobrze
zamkna¢ obudowe i poczekac na zgasniecie diody. W celu wykonania testu nalezy
poruszac sie prostopadle do osi srodka czujki, obserwujac LED sygnalizacji alarmu w
czujniku (w przypadku sygnalizacji alarmu LED zapali sie dwukrotnie).

W ten sposdb mozna potwierdzi¢, czy nie ma martwego kata widzenia czujnika w
danym miejscu.

Przy instalacji czujnika w réznych warunkach otoczenia, nalezy odpowiednio ustawi¢
czutos¢ czujnika i licznik impulséw. Sa dwa ustawienia czutosci: wysoka i niska. Przy
ustawieniu licznika impulséw na 2, czujnik odznacza sie wysoka czutoscig. Przy
ustawieniu na 3 impulsy, czujnik jest w trybie niskiej czutosci. Standardowym
ustawieniem sg 2 impulsy.

Po przeprowadzeniu préby, mozna wytaczy¢ LED sygnalizacji alarmu, jesli jest taka
potrzeba.

Zaleca sie wybdr trybu [USE] i ustawienie zworki LED w pozycji OFF w celu
wydtuzenia czasu pracy baterii.
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9. KODOWANIE | KONTROLA tACZNOSCI.

Kazda czujka ma zaprogramowany specjalny kod sktadajacy sie z 20 cyfr, dajacych
taczng liczbe 1048576 kombinacji, co gwarantuje unikalno$¢ kodu transmisji dla
kazdej czujki. Dzieki temu, kompatybilne centrale alarmowe mogg rozrézni¢ kazda
czujke.

W momencie wzbudzenia, czujka wysyta do centrali alarmowej swéj unikalny kod
oraz informacje o zdarzeniu, takie jak: sygnat alarmu, sabotazu, napiecie baterii, etc.
Poprawnos¢ kodéw zdarzeri nadzoruje uktad kontrolny, ktéry zapewnia réwniez
okresowa kontrole tacznosci z centralg alarmowa. Fabrycznie czujka wysyta do
centrali alarmowej sygnat kontrolny raz na 120 minut (wartos¢ zgodna z grade 2
normy), jednak mozna ten czas zmieni¢ nainng wartos¢.

10. FUNKCJA PET - NIE

Czujnik wykorzystuje 2 metody analizy sygnatu w celu niewykrywania matych
zwierzat.

KRYWANIE ZWIERZ

Metoda fizyczna: wykorzystanie soczewki Fresnela wbudowanej w obiektyw czujnika
w celu eliminacji fatszywych alarmow spowodowanych przez mate zwierzeta.

Metoda cyfrowej analizy sygnatu: sygnat jest przetwarzany cyfrowo i poréwnywany z
wzorcowymi sygnatami zapisanymi w pamieci urzadzenia, co pozwala na odréznienie
matego zwierzecia od cztowieka.

W zwigzku z powyzszym, w przypadku funkcji PET nalezy mie¢ na uwadze:

. Funkcja niewykrywania zwierzat (PET) jest skuteczna, a przy jej zastosowaniu
liczba fatszywych alarméw jest bardzo ograniczona w stosunku do czujnikéw
niewyposazonych w te funkcje. Natomiast na skutecznos¢ tej funkcji maja
wptyw liczba i wielkos¢ zwierzat.

. Wysokos¢ instalacji jest bardzo istotna. Przypadkowy sposdb instalacji moze w
wysokim stopniu wptynaé na skuteczno$¢ dziatania tej funkcji. Nalezy uwaznie
przeczytadinstrukcje montazu przed instalacja.

. Pet immunity lens — specjalna soczewka stosowana przy funkcji niewykrywania
zwierzat (PET)

Sabotaz (TAMPER):
Przy zdjeciu pokrywy przedniej, zostanie wystany sygnat, informujacy o otwarciu
obudowy. Po poprawnym zamknigciu obudowy sygnat ustanie.

Alarm:
Po wzbudzeniu czujki, sygnat alarmu zostanie wystany natychmiast.

Informacja o roztadowaniu baterii:

Przy roztadowaniu baterii (poziom niskiego napiecia < 2,2V), zostanie wystany
specjalny sygnat, informujacy o niskim napigciu baterii

Komunikat kontrolny (TEST):

Co 120 minut (lub z innga czestoscia), czujnik przeprowadza kontrole swoich uktadéw i
przesyta sygnat kontrolny, informujacy o stanie czujnika, do centralialarmowej.

STEKOP SA

02-127 WARSZAWA

UL. MOtDAWSKA 9

tel/fax: +48 8574890 00/ 748 90 38
www.ochronadione.com / email: sprzedaz@stekopsa.pl
POLSKA

DYSTRYBUTOR:

STEKOP
A—

4




